Mess- und Regelungssysteme

organisatorisches, Ubersicht




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht

Herzlich Willkommen !

Mittwoch:

10:00 — 10:45 Einfuhrung; organisatorisches; Ubersicht

10:45 — 11:30 Maxima als Unterrichtsmittel; HAAGER

11:30 — 12:15 Maxima fur Regelungen, Laplace und Fouriertrans.; HAAGER

Mittagspause

13:30 — 14:15 Unterrichtsvorbereitung mit LaTeX-Animationen; ASCH
14:15 — 15:00 Labor-Protokolle / Diplomarbeitserstellung mit LaTeX; ASCH

Pause

15:15 — 16:00 LabView fur Regelungen — Laplacetransf. ; SCHWARZBART
16:00 — 16:45 Anwendungen der Lehrstoffinhalte im Job; PLATZER




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht

Donnerstag:
08:30 — 10:00 Einsatz moderner Laborgeréate; BAUER
Pause

10:15 — 11:00 MTRS und Werkstattenunterricht; KURAN
11:00 — 11:45 MTRS und Laborunterreicht; KURAN

Mittagspause

13:00 — 13:45 Einsatz von MathLab; STUTTLER
13:45 — 14:30 Diplomarbeitsbetreuung und MTRS; KURAN

Pause

14:45 — 15:30 Angewandte Mathematik TeilB — Beispiele aus MTRS; KURAN
15:30 — 16:15 sRDP und MTRS; KURAN




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Stoffubersicht Giiber MTRS

1 Sensorik und Aktorik

2 Messverfahren

3 Signalaufbereitung und - Darstellung
4 Regelungstechnik

5 Schnittstellen und Bussysteme

6 Testen und Fehlersuche in Komponenten, Modulen und Systemen




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- - ] 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10| sRDP

1 Sensorik und Aktorik

2 Messverfahren

3 Signalaufbereitung und - Darstellung
4 Regelungstechnik

5 Schnittstellen und Bussysteme

6 Testen und Fehlersuche in Komponenten, Modulen und Systemen




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- - ] 3 4| 5 6 | 7 8

I
I
1L Sensoril. | Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder |
| GroBen | | |

I

2 Messverf.
3 Signalauf.
4 Regelung.
5 Schnittst.

6 Testen F.




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder
| Gr6RBen | |

Semestriert — jeweils im Wintersemester!
Daher hier jeweils schwarz!

Semestriert!




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder
| Gr6Ren | |

| | Statistik

I
|U, I, Z,P | f,t, Fehler |
I
I




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10| sRDP
e — e e — Jrenmenmeeneen- Jreemeemmaenmaenee
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |
| GroRen | | | |
e — — e [roremmeremeeeees
|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t | |
| U,ILZP| Statistik | | |
oo E— 1& Jroreemeemeeeeees | oo froremeeremeeeees
\ Verlangert!

Semestriert — im Winter und Sommersemester

Semestriert!




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder
| Gr6Ren | |

| UL ZP Statistik |

I

|U, I, Z,P | f,t, Fehler |f,t
I
I




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

| Kennwerte | meRVerst. | Filter | unterst.m.

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP

e — e e — Jrenmenmeeneen- Jreemeemmaenmaenee
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |
| GroRen | | | |
e — — e [roremmeremeeeees
|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t | |
| U, ILZP | Statistik | | |
e e — R —— roremeeremeeeees
| Signal- |AD/DA |t f | Comp. |

I

I
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Jahrgang:

| 1.LJG | WM.JG. | IV.JG. | V.JG.

| 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10
e — e e — Jrenmenmeeneen-
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder |

| GroRen | | |
Jreeenesenemees Jroeenenenemeee Jrreenenenemeree | —remeremeee
|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t |

| U,|,ZP | Statistik | |
o e Jrreenesenemeree R
| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp.
| Kennwerte | mef3Verst.| Filter | unterst.m.

Semestriert!




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP

e — e e — Jrenmenmeeneen- Jreemeemmaenmaenee

| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |

| GroRen | | | |

Jreeenesenemees Jroeenenenemeee Jrreenenenemeree | —remeremeee e s

|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t | |

| U, ILZP | Statistik | | |

o e Jrreenesenemeree R s

| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp. |

| Kennwerte | mef3Verst.| Filter | unterst.m. |
[

e e ||/t --------

Leistungsumfang bewerten und konzipieren

Semestriert!
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Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -] 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 sRDP

e — e e — e ] S
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder |
| GroRen | | |
el — Rl
|U, I, Z,P f,t, Fehler |f,t |
| ULZP Statistik | |

I

mefRVerst.| Filter | unterst.m.
| Regel- | R.Typen
| Strecken | Simulat.

I
I
I
| Signal- | ADIDA|t - f | Comp.
I
I
I
I
I




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP
e — e e — Jrenmenmeeneen- Jreemeemmaenmaenee
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |
| GroRen | | | |
Jreeenesenemees Jroeenenenemeee Jrreenenenemeree | —remeremeee e s
|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t | |
| U,|,ZP | Statistik | | |
o e Jrreenesenemeree R s
| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp. |
| Kennwerte | mef3Verst.| Filter | unterst.m. |
Jreemeemeenneen Jreemenmeeneeen e P e
| | | Regel- | R.Typen |
| | | Strecken | Simulat. |
Jreemeemeenneen Jreemenmeeneeen Jreemesnmeeneen | e Jrenmeeemeenmeenee

Semestriert!




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP
e — e e — Jrenmenmeeneen- Jreemeemmaenmaenee
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |
| GroRen | | | |
Jreeenesenemees Jroeenenenemeee Jrreenenenemeree | —remeremeee e s
|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t | |
| U, ILZP | Statistik | | |
o e Jrreenesenemeree R s
| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp. |
| Kennwerte | meRVerst.| Filter | unterst.m. |
Jreemeemeenneen Jreemenmeeneeen e P e
| | | Regel- | R.Typen |
| | | Strecken | Simulat. |
Jreemenmeeneeen Jreemeemeeneeen e e B e
| | | Schnittst. | |
| | | Feldbusse | |
Jreremeeeeeeee Jreremeemeeeeees Jroremeneeeeees | oo oo

Semestriert!
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Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP

e — e e — Jrenmenmeeneen- Jreemeemmaenmaenee
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |

| GroRen | | | |
Jreeenesenemees Jroeenenenemeee Jrreenenenemeree | —remeremeee e s
|U, L, Z,P |ft, Fehler |f,t | |

| U, ILZP | Statistik | | |
o e Jrreenesenemeree R s
| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp. |

| Kennwerte | meRVerst.| Filter | unterst.m. |
Jreemeemeenneen Jreemenmeeneeen e P e
| | | Regel- | R.Typen |

| | | Strecken | Simulat. |
Jreemenmeeneeen Jreemeemeeneeen e e B e
| | | Schnittst. | |

| | | Feldbusse | |
Jroremeneeeeees T L i e ——
| | Laborgerate, Strategien zur Fehlersuche,

| Protokollierung, Protokollierung, Qual-Sich

nach Labl ausgelagert |[---------------- |-=-==nmmmmmmeee- | —===mmmmmeeee |-=-==mmmmmmmeen

Semestriert!




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.JG | WL.JG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP
e Jrermeeemeereee — oo e —
| Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |
| GroBen | I I I .
Jreeenesenemees Jroeenenenemeee Jrreenenenemeree | —remeremeee - 3
|U, I, Z,P | ft, Fehler |f,t | | T
| U, ILZP | Statistik | | | <
v S Jrreenesenemeree R - S
| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp. | L
| Kennwerte | meRVerst.| Filter | unterst.m. | @
Jremmeeemeeneene oo oo e -1 8
I I |  Regel-|R.Typen | S
| | | Strecken | Simulat. | o
oo oo oo oo -1 3
| | | Schnittst. | |
| | | Feldbusse | |
Jrenemmenemmeneee e Jronemmemmmsermes | —menemeneee ——
| | Laborgerate, Strategien zur Fehlersuche,

| Protokollierung, Protokollierung, Qual-
nach Labl ausgelagert [[-==========----- |----nmmmmmmmeee | —--mmmmmmmee |----1 DA

Semestriert!




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht
Jahrgang: | I.LJG | HLJG. | IV.JG. | V.JG. |

- - ] 3 4| 5 6 | 7 8

1 Sensorik. | Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder

| GroRen | |

................................ [N |UN————— —
2 Messverf. | U, I, Z,P f,t, Fehler |f,t |

| ULZP Statistik | |

I
3 Signalauf. | Signal-
| Kennwerte

AD /DA |t
meRVerst.|

Comp.
Filter | LAterst m.
I R G
Regel- | R.Typen
Strecken | Simulat.

4 Regelung. |
|

5 Schnittst. |
I

6 Testen F. | | Laborgerate, Strategien zur Fehlersuche,
| Protokollierung, Protokollierung, Qual-
nach Labl ausgelagert |- |~~r=mmrmmeneee | ——~rerne -1 DA

Semestriert!
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Jahrgang: | II.JG

- - | 3 4

I
2 Messverf. |U, I, Z,P
| ULZP

I
3 Signalauf. | Signal-
| Kennwerte

4 Regelung. |
|

5 Schnittst. |
I

6 Testen F. |

nach Labl ausgelagert

| N.JG. | IN.JG. | V.JG. |

| 5 6 | 7 8 | 9 10 |
e el e -
|lel.Motoren |Stellglieder | |
I I I I
S Jreneeeeesenness | —eeenmmereee -
f,t, Fehler |f,t | |
Statistik | | |
e Jreneeecesenness | —eeenmmereeme -
ADI/DA |t - f | Comp. |
mefVerst.| Filter | unterst.m. |

Typen
ulat.

| Laborgerate, Strategien zur Fehlersuche,

| Protokollierung, Protokollierung, Qual-

[ N | oo |-

| oa

Semestriert!
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Jahrgang: | I.LJG | HLJG. | IV.JG. | V.JG. |

- -1 3 4 | 5 6 | 7 8 | 9 10 | sRDP
i e e e rereeseneereeeees
1 Sensorik. | Mess. phy. |el.Motoren |Stellglieder | |
| Gro3en | | | | .
Jreemesremseneess Jreemesreeseneess Jreneeeeesenness | —eeenmmereee — 3
2 Messverf. |U,I,Z,P | ft, Fehler |ft | | 3
| UL, ZP | Statistik | | | <
| el Jreneeecesenness | —eeenmmereeme Joeem S
3 Signalauf.| Signal-| ADI/DA|t - f | Comp. | L
| Kennwerte | mef3Verst.| Filter | unterst.m. | ©
---------------- el el el .
4 Regelung. | | | Regel- | R.Typen | S
| | | Strecken | Simulat. | o
---------------- il I d BEEE S
5 Schnittst. | | | Schnittst. | | =
| | | Feldbusse | |
................ [ NG [
6 Testen F. | | orgerate, Strategien zur Feh che,
|Protokollierung, ﬁotokollierung, Q

|-
nach Labl ausgelagert | " __" |-----------=---- | ===—-oocame™ |1 DA

Semestriert!
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Mittwoch:

10:00 — 10:45 Einfuhrung; organisatorisches; Ubersicht

10:45 — 11:30 Maxima als Unterrichtsmittel; HAAGER

11:30 — 12:15 Maxima fur Regelungen, Laplace und Fouriertrans.; HAAGER
Mittagspause

13:30 — 14:15 Unterrichtsvorbereitung mit LaTeX-Animationen; ASCH

14:15 — 15:00 Labor-Protokolle / Diplomarbeitserstellung mit LaTeX; ASCH
Pause

15:15 — 16:00 LabView fur Regelungen — Laplacetransf. ; SCHWARZBART
16:00 — 16:45 Anwendungen der Lehrstoffinhalte im Job; PLATZER

Donnerstag:

08:30 — 10:00 Einsatz moderner Laborgeréate; BAUER
Pause

10:15 — 11:00 MTRS und Werkstattenunterricht; KURAN
11:00 — 11:45 MTRS und Laborunterreicht; KURAN
Mittagspause

13:00 — 13:45 Einsatz von MathLab; STUTTLER

13:45 — 14:30 Diplomarbeitsbetreuung und MTRS; KURAN
Pause

14:45 — 15:30 Angewandte Mathematik TeilB — Beispiele aus MTRS; KURAN
15:30 — 16:15 sRDP und MTRS; KURAN




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht

Mittwoch:
10:00 — 10:45 Einfuhrung; organisatorisches; Ubersicht

Angewandte Mathematik TeilB; KURAN
10:45 — 11:30 Maxima als Unterrichtsmittel; HAAGER
11:30 — 12:15 Maxima fur Regelungen, Laplace und Fouriertrans.; HAAGER
Mittagspause
13:30 — 14:15 Unterrichtsvorbereitung mit LaTeX-Animationen; ASCH
14:15 — 15:00 Labor-Protokolle / Diplomarbeitserstellung mit LaTeX; ASCH
Pause
15:15 — 16:00 LabView flr Regelungen — Laplacetransf. ; SCHWARZBART
16:00 — 16:45 Anwendungen der Lehrstoffinhalte im Job; PLATZER

Donnerstag:

08:30 — 10:00 Einsatz moderner Laborgeréate; BAUER
Pause

10:15 — 11:00 MTRS und Werkstattenunterricht; KURAN
11:00 — 11:45 MTRS und Laborunterreicht; KURAN
Mittagspause

13:00 — 13:45 Einsatz von MathLab; STUTTLER

13:45 — 14:30 Diplomarbeitsbetreuung und MTRS; KURAN
Pause

14:45 — 15:30 sRDP und MTRS; KURAN




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht

Mittwoch:
10:00 — 10:45 Einfuhrung; organisatorisches; Ubersicht

Angewandte Mathematik TeilB; KURAN
10:45 — 11:30 Maxima als Unterrichtsmittel; HAAGER
11:30 — 12:15 Maxima fur Regelungen, Laplace und Fouriertrans.; HAAGER
Mittagspause
13:30 — 14:15 Unterrichtsvorbereitung mit LaTeX-Animationen; ASCH
14:15 — 15:00 Labor-Protokolle / Diplomarbeitserstellung mit LaTeX; ASCH
Pause
15:15 — 16:00 LabView flr Regelungen — Laplacetransf. ; SCHWARZBART
16:00 — 16:45 Anwendungen der Lehrstoffinhalte im Job; PLATZER

Donnerstag:

08:30 — 10:00 Einsatz moderner Laborgeréate; BAUER
Pause

10:15 — 11:00 MTRS und Werkstattenunterricht; KURAN
11:00 — 11:45 MTRS und Laborunterreicht; KURAN
Mittagspause

13:00 — 13:45 Einsatz von MathLab; STUTTLER

13:45 — 14:30 Diplomarbeitsbetreuung und MTRS; KURAN
14:30 — 15:15 sRDP und MTRS; KURAN

Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00
Pause

15:15 - 16:00
16:00 — 16:45

Donnerstag:

08:30 — 10:00
Pause

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause
13:00 — 13:45
13:45 - 14:30
14:30 — 15:15
Pause




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht

Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15 A
Mittagspause

13:30 — 14:15 Comp.UntstoMelv,
14:15 - 15:00
Pause

15:15 - 16:00
16:00 — 16:45

Donnerstag:

08:30 — 10:00

Pause

10:15 - 11:00

11:00 — 11:45

Mittagspause A

13:00 — 13:45 Comp.Untst. MeRRv
13:45 - 14:30
14:30 — 15:15
Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00

Pause
15:15 -16:00 B
16:00 — 16:45 egelstr. | Regeltype

Donnerstag:

08:30 — 10:00
Pause

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause
13:00 — 13:45
13:45 - 14:30
14:30 — 15:15
Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00
Pause

15:15 - 16:00
16:00 — 16:45

Donnerstag:
08:30 — 10:00 C 5
Pause Laborgerate

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause
13:00 — 13:45
13:45 — 14:30
14:30 — 15:15
Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 — 15:00
Pause

15:15 - 16:00
16:00 — 16:45

Donnerstag:
08:30 — 10:00
Pause

10:15-11:00
11:00 - 11:45

13:00 — 13:4 .
13:45 — 1430 Werkstatte

14:30 — 15:15
Pause




Mess- und Regelungssysteme: organisatorisches, Ubersicht

Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00
Pause

15:15 - 16:00
16:00 — 16:45

Donnerstag:
08:30 — 10:00
Pause

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause

13:00 — 13:45

13:45 - 14:30 =
14:30 — 15:15 SRDP
Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00
Pause

15:15 - 16:00
16:00 — 16:45

Donnerstag:

08:30 — 10:00
Pause

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause
13:00 — 13:45
13:45 - 14:30
14:30 — 15:15
Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00
Pause

15:15 — 16:00

16:00 — 16:45 < = >
Job

Donnerstag:

08:30 — 10:00
Pause

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause
13:00 — 13:45
13:45 — 14:30
14:30 — 15:15
Pause
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Mittwoch:
10:00 — 10:45

10:45 - 11:30
11:30 — 12:15
Mittagspause
13:30 — 14:15
14:15 - 15:00
Pause

15:15 - 16:00

16:00 — 16:45 < Z >
Himmler?

Donnerstag:

08:30 — 10:00
Pause

10:15 - 11:00
11:00 — 11:45
Mittagspause
13:00 — 13:45
13:45 — 14:30
14:30 — 15:15
Pause
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